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Rohdatenaufzeichnung zur Entwicklung der Sensorik =10 GRUPPE
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Training der Algorithmen =10 GRUPPE
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Entwicklung des Gesamtsystems
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Testfeld Friedrichshafen =10 GRUPPE
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Testfeld — Anwendungsfalle fir Entwicklung von Datenprodukten =10 GRUPPE
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Testfeld Friedrichshafen — Installation von Prototypen =10 GRUPPE
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Erfassung des Verkehrsgeschehens an einem Leitpfosten =10 GRUPPE
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Darstellung des Verkehrsgeschehens in der Leitstelle

Leitpfosten liefern Verkehrsdaten
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Grafische Darstellung Verkehrsdichte und Verkehrsaufkommen
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Fahrzeugklassen
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Datenprodukt — ,,Gefahrensituation*
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Datenprodukt —,Fiihrung eines Fahrzeugs“ in Engstellen =10 GRUPPE
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Datenprodukt — flachige Erfassung des Verkehrsgeschehens =10 GRUPPE
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Ausblick — Nutzung der Technologie im Testfeld Niedersachsen =10 GRUPPE
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